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 المحاضرة  الأولى

الآلي التحكممقدمة في   
Introduction to Automatic Control  



  

 المصطلحات والبنية الأساسية لنظم التحكم 

Control Systems: Terminology and Basic Structure Introduction 

    

 البنية الأساسية لنظام تحكم بتغذية خلفية 

      Basic Structure of a Feedback Control System 

 

 تكوين وجوهر نظرية التحكم بالتغذية الخلفية 

    Genesis and Essence of Feedback Control Theory      

    

 

        

       

الأولى الوحاضزة    



  
بعض المصطلحات 
خرج لعملية ما_مخطط دخل. 
خرج لنظام تحكم_مخطط دخل. 
خرج لنظام تحكم بحلقة مفتوحة_مخطط دخل. 
خرج لنظام تحكم بحلقة مغلقة_مخطط دخل. 
 نظام تحكم بخزان حمام        (:1)مثال. 
 نظام التحكم بقيادة سيارة        (:2)مثال. 
 نظام التسخين المنزلي (:        3)مثال. 

 
 
 
 
 

 الوصطلحاث والبٌيت الأساسيت لٌظن التحكن 
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 .خشج لعوليت ها_هخطط دخل
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 .خشج لٌظام تحكن_هخطط دخل
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 .خشج لٌظام تحكن بحلقت هفتوحت_هخطط دخل
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 خشج لٌظام تحكن بحلقت هغلقت_هخطط دخل
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 ًظام تحكن بخزاى حوام        (:1)هثال 



 ًظام تحكن بخزاى حوام        (:1)هثال 
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 ًظام تحكن بخزاى حوام        (:1)هثال 
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:حيث  
 

.إشارة الخطأ الناتجة من الطوافة:   
.إشارة التحكم الناتجة من الساعد:   
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                                        ًظام تحكن بخزاى حوام        (:1)هثال 
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                                        .ًظام التحكن بقيادة سياسة        (:2)هثال 
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       نظام قيادة سيارة
  

عندما يكون للنظام أكثر من خرج متحكم به وأكثر من دخل مطلوب فإنه يُدعى بالنظام •
multivariable .     الخرج    متعدد_الدخلأو نظام متعدد                                 متعدد المتغيرات 

Multi Input Multi Output   MIMO



                                        .ًظام التسخيي الوٌزلي (:        3)هثال 



 .ًظام حلقت هفتوحت للتحكن بذسجت الحشاسة        (:3)هثال 
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 .ًظام هغلق للتحكن بذسجت حشاسة        (:3)هثال 
                                       



 .ًظام هغلق للتحكن بذسجت حشاسة        (:3)هثال 
                                       



                                        .الوخطط الصٌذوقي الوظيفي لٌظام تحكن بذسجت حشاسة        (:3)هثال 
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                                        البنيت الأساسيت لنظام تحكن بتغذيت خلفيت 
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                                        البنيت الأساسيت لنظام تحكن بتغذيت خلفيت 

 العناصر

 المرجعي الدخل عناصر :

 التحكم منطق عناصر :

 المنفذ عناصر :

 (النهائي التحكم عناصر)     
 به المتحكم النظام عناصر :

 به المتحكم النظام عناصر :

 المباشرة غير 

   الخمفية التغذية عناصر :

 الإشارات

 الخمفية التغذية إشارة :

 (الخرج)به المتحكم المتغير :
 الاضطراب دخل :

 المنفذ الخطأ إشارة :

 التحكم إشارة :

 المعالج المتغير : 

 المرجعي الدخل :

 المطموب الدخل :

 المباشر غير به المتحكم المتغير :
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 تكوين وجوهز نظزيت التحكن بالتغذيت الخلفيت  
       Genesis and Essence of Feedback Control Theory  
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 .هضخن رو تغزيت خلفيت

 

 

 

 

 :ربح الحلقة المغلقة هو•
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