
 
 

 

 

 

 توصيف مقرر دراس ي      

 

 كلية:  قسم: 

CEME901 :اسم المقرر  نظم التحكم اللاخطية  رمز المقرر  :  

CEMC609  ساعتان عملي:   السابق:المتطلب ثلاث ساعات معتمدة :ساعات المعتمدةال   ساعتان  نظري:   

 التوصيف 

ومناسبة لطلاب العلوم والهندسة. تبدأ المحاضرات بمقدمة لنظرية النظام غير الخطي وتحليل يغطي هذا المقرر تحليل وتصميم أنظمة التحكم غير الخطية 

تحليل الاستقرار حسب طريقة تقنيات  الموضوعات  الأنظمة المضطربة مع اضطرابات متلاشية وغير متلاشية،   Lyapunov الاستقرار. تشمل  ، واستقرار 

والسلبية. يخصص الجزء الأخير من المقرر لأدوات تصميم التحكم اللاخطي ، مثل التغذية العكسية الخطية    واستقرار الدخل حالة ، واستقرار الدخل خرج ،

، والتخليص ، والتحكم القائم على السلبية والتحكم التكيفي غير الخطي )إذا سمح الوقت بذلك(.   Lyapunov ، والتحكم في الوضع المنزلق ، وإعادة تصميم

 .النظرية على الأنظمة التي تهم الطلاب يتم التركيز على تطبيق

 المحتوى 

 الخطية مقابل اللاخطية -1

 مراجعة رياضية  -2

 نظرية ليابونوف -3

 قواعد في المساحات التفاضلية -4

 اكساب الخطية والتغذية العكسية بالحالة -5

 المتحكمات اللاخطية المختلفة  -6
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