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المتحكمات العصبونية والعائمة
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:المسألة

ىعلنعتمدلا(المقلوبالنواس)العصاموازنةعند•

نموذجاللمعرفةنحتاجولاالدقيق،الرياضيالنموذج

.للنظامالديناميكي

يدوحوخرجبدخلينضبابيمتحكمتصميميمكن•

.بالنظامللتحكم

وتغيرالعصاانحرافزاوية:الدخلمتحولات•

.الزاوية

.االعصعلىتطبيقهااللازمالقوة:الخرجمتحول•
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:المسألة
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(θالزاوية)الأولللدخلالضبابيةالمجموعات•

السرعة)الثانيللدخلالضبابيةالمجموعات•

(′𝜃الزاوية

(fالقوة)للخرجالضبابيةالمجموعات•

:متحولات الدخل والخرج-المسألة 

https://manara.edu.sy/


https://manara.edu.sy/

:جدول القواعد–المسألة 

𝜽/𝜽′ NB NM NS Z PS PM PB

NB NB NB NB NB NM NS PS

NM NB NB NM NM NS PS PS

NS NB NM NS NS PS PS PM

Z NB NM NS Z PS PM PB

PS NM NS NS PS PS PM PB

PM NS NS PS PM PM PB PB

PB NS PS PM PB PB PB PB
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:نظام التحكم الضبابي
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:المجموعات الضبابية للدخل الأول

:نهاسبعة توابع مثلثية بارامترات كل م

'NB': [-2 -1.5 -1]
‘NM': [-1.5 -1 -0.5]
'NS': [-1 -0.5 0]
'Z': [-0.5 0 0.5]
'PS': [0 0.5 1]
'PM': [0.5 1 1.5]
'PB': [1 1.5 2]
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:المجموعات الضبابية للدخل الثاني

:هاسبعة توابع مثلثية بارامترات كل من

'NB': [-8 -8 -5.333]
‘NM':[-8 -5.333 -2.667]
'NS': [-5.333 -2.667 0]
'Z': [-2.667 0 2.667]
'PS': [0 2.667 5.333]
'PM': [2.667 5.333 8]
'PB': [5.333 8 8]
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:المجموعات الضبابية للخرج

:نهاسبعة توابع مثلثية بارامترات كل م

'NB': [-80 -60 -40]
‘NM': [-60 -40 -20]
'NS': [-40 -20 0]
'Z': [-20 0 20]
'PS': [0 20 40]
'PM': [20 40 60]
'PB': [40 60 80]
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:قواعد المتحكم الضبابي
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:عرض القواعد
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:عرض سطح التحكم
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:بنية النظام الضبابي
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:تصميم النظام الضبابي باستخدام التعليمات

a=newfis('Inverted Pendulum');
a=addvar(a,'input','Theta',[-1.5 1.5]);
a=addmf(a,'input',1,'NB','trimf',[-1.5 -1.5 -1]);
…
a=addvar(a,'input',‘dTheta',[-8 8]);
a=addmf(a,'input',1,'NB','trimf',[-8 -8 -5.33]);
...
a=addvar(a,'output','Force',[-60 60]);
a=addmf(a,'output',1,‘NB','trimf',[-80 -60 -40]) 

rulelist= [1 1 1 1 1;
1 2 1 1 1;
1 3 1 1 1;

a=addrule(a,rulelist);

force=evalfis([0.5 1], a) 

:تعليمات لقراءة وحفظ النظام الضبابي
getfis(a) لم

aول عرفة تفاصيل النظام الضبابي المخزن في المتح

a=readfis('invp.fis') 
invp.fisلقراءة الملف الضبابي من الملف 

writefis(fismat,'filename')
ضمن aلحفظ الملف الضبابي المخزن في المتحول 

filenameملف اسمه 
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:SIMULINKاستخدام المتحكم الضبابي في 

دم يجب وضع اسم ملف النظام الضبابي المستخ
:يالمتحكم الضبابي بالشكل التالblockضمن 

:وبارامترات العربة والنواس

كغ، 2كغ، كتلة العربة 1متر، كتلة النواس 1طول النواس 
.راديان0.1الزاوية الابتدائية 
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SIMULINK-النتائج:

Theta

DTheta

Force
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