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هندسة الروبوت و الأنظمة الذكية

مقرر الرسم الصناعي بمساعدة الحاسب
مقدمة عن البرنامج 
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من أهم برامج الرسم الثنائي والثلاثي الأبعاد والتصميم بمساعدة الحاسبSolidworksيعتبر برنامج 

Newثم  Fileيمكن الدخول إلى ملف جديد من 

:يوجد ثلاث قوالب للبدء وهي

 قسمPart ويختص برسم الأجزاء الهندسية من حيث الشكل الهندسي والمادة مثل فولاذ أو نحاس....

 قسمAssemblyيختص بتجميع الأجزاء مع بعضها البعض لتكوين ميكانيزم أو ألية معينة مؤلفة من عدة قطع هندسية

 قسمDrawing يختص بإنشاء لوحات تنفيذية أو تجميعية للقطع من مساقط أو مناظير ثلاثية الأبعاد أو مقاطع ووضع الابعاد عليها



هندسة الروبوت و الأنظمة الذكية

مقرر الرسم الصناعي بمساعدة الحاسب
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هندسة الروبوت و الأنظمة الذكية

مقرر الرسم الصناعي بمساعدة الحاسب
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هندسة الروبوت و الأنظمة الذكية

مقرر الرسم الصناعي بمساعدة الحاسب الواجهة الرئيسية لمساحة العمل
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هندسة الروبوت و الأنظمة الذكية

مقرر الرسم الصناعي بمساعدة الحاسب شجرة العمل

Feature Manager Design Tree
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هندسة الروبوت و الأنظمة الذكية

مقرر الرسم الصناعي بمساعدة الحاسب مستويات الرسم الاساسية
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بسيطةهندسيةأشكالمنالبعدثنائيالرسممنالبدايةفيلابدأبعادثلاثيجسمأيلرسم

إلىSketchالبعدثنائيالرسمإنشاءويحتاجدائرةأومستطيلأومستقيمأونقطةمثل

للرسممستوي

الشجرةفيالمتاحةالخياراتمنواحدباختيارالعملشجرةمنالرسممستويتحديدويتم

Fornt Plane
Top Plane     
Right Plane



هندسة الروبوت و الأنظمة الذكية

مقرر الرسم الصناعي بمساعدة الحاسب Sketchبيئة الرسم الثنائي الابعاد 
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التعليمةمنهنختارادواتشريطلدينايظهرالرسممستوياختياربعد

المنتصففيويظهرالرسملتسهيلالشاشةليواجهالمختارالمستويفيستدير

أحمربلونمتعامدةاحداثياتجملة



هندسة الروبوت و الأنظمة الذكية

مقرر الرسم الصناعي بمساعدة الحاسب Sketchأوامر الرسم الثنائي الأبعاد في بيئة 
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اليهاالوصوليتمحيثSketchبالخاصةالرسمأوامراستعراض

أدواتشريطمنSketchالتاليبالشكلالمبين

القائمةمنأوToolsثمSketch Entities



هندسة الروبوت و الأنظمة الذكية

مقرر الرسم الصناعي بمساعدة الحاسب
تعليمات وأوامر الرسم الثنائي الأبعاد

Lineتعليمة رسم خط 
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SketchقائمةشريطمنLineالتعليمةنستخدمأساسيخطلرسم

Line



هندسة الروبوت و الأنظمة الذكية

مقرر الرسم الصناعي بمساعدة الحاسب
Centerlineتعليمة رسم خط إنشائي 

CircleSOدائرة تعليمة رسم 
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بجانبالأسودالصغيرالسهمعلىنضغطإنشائيخطلرسم

متقطعخطبشكلويظهرSketchقائمةشريطمنCenterlineتعليمةنختارثمLineتعليمة

centerline

SketchقائمةشريطمنCircleتعليمةعلىنضغطدائرةلرسم

Circle



هندسة الروبوت و الأنظمة الذكية

مقرر الرسم الصناعي بمساعدة الحاسب
Arcتعليمة رسم قوس دائرة 
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Arcدائرةقوستعليمة رسم 

ArcتعليمةنختارثمSketchقائمةشريطمنCircleتعليمةبجانبالاسودالسهمعلىنضغطدائرةقوسلرسم



هندسة الروبوت و الأنظمة الذكية

مقرر الرسم الصناعي بمساعدة الحاسب
Rectangleتعليمة رسم مستطيل 
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المستطيللرسمطرقعدةيوجدSketchقائمةشريطمنRectangleتعليمةنختارمستطيللرسم

تعليمةCorner Rectangleاويةزالمستطيلفيزاويتيننحددبحيثلزاويةزاويةمنالرسميتمحيث

الرسملنهايةوزاويةلرسملبدء

تعليمةCenter Rectangleكأولالمستطيلمركزنحددبحيثالزاويةإلىالمركزمنالرسميتمحيث

الرسملإنهاءالمستطيلزاويةنحددثمنقطة



هندسة الروبوت و الأنظمة الذكية

مقرر الرسم الصناعي بمساعدة الحاسب
Rectangleتعليمة رسم مستطيل 
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3زواياهمنبثلاثمعينمستطيلتعليمة Point Corner Rectangleحيث

ديدلتحالرسممساحةفيباليسارالنقرطريقعنمائلمستطيللرسمتستخدم

المؤشرجانبوزاويتهطولهيظهرمرجعيخطيظهروبالسحبالاولىالزاوية

يظهرحبوبالسالمستطيلاضلاعأحدليصبحالخطهذاتثبيتيتمالثانيةوبالنقرة

طولالالمؤشروبجانبالاولالضلععلىعمودييكونالذيللمستطيلالاخرالبعد

المستطيلتثبيتيتمالثالثةوبالنقرةالاخرللضلعوالزاوية

3هوالمركزأولهانقاطبثلاثمعينمستطيلتعليمة Point Center Rectangle
لتحديدمالرسمساحةفيباليسارالنقرطريقعنمائلمستطيللرسمتستخدمحيث

وبالنقرةالمؤشرجانبوزاويتهطولهيظهرمرجعيخطيظهرالمركزوبالسحب

الاخرالبعدريظهوبالسحبالمستطيلاضلاعلاحدالمنتصفنقطةتثبيتيتمالثانية

ةوالزاويالطولالمؤشروبجانبالاولالضلععلىعمودييكونالذيللمستطيل

المستطيلتثبيتيتمالثالثةوبالنقرةالاخرللضلع



هندسة الروبوت و الأنظمة الذكية

مقرر الرسم الصناعي بمساعدة الحاسب
Parallelogramتعليمة رسم متوازي أضلاع 
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طولهيظهروبالسحبالاولىالزاويةلتحديدالرسممساحةفيباليساربالنقرأضلاعمتوازيرسميتم

بالسحبوالاضلاعمتوازياضلاعاحدليصبحالخطهذاتثبيتيتمالثانيةالمؤشروبالنقرةجانبوزاويته

يةوالزاوالطولالمؤشروبجانبالاولالضلععلىعمودييكونانبالضرورةليسالاخرالذيالبعديظهر

الاضلاعمتوازيتثبيتيتمالثالثةبالنقرةثمالاخرىللضلع



هندسة الروبوت و الأنظمة الذكية

مقرر الرسم الصناعي بمساعدة الحاسب Polygonتعليمة رسم مضلع 
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شائيةإندائرةطريقعنبأبعادهالتحكميتممتساويةأضلاعبعدةمغلقهندسيشكلهوالمنتظمالمضلع

الحالتينأحدتأخذأنيمكن

Inscribedالداخلمنأضلاعهوتمسالمعينداخلالدائرة circle

Circumscribedرؤوسهمنوتمربالمعينتحيطالدائرة circle



هندسة الروبوت و الأنظمة الذكية

مقرر الرسم الصناعي بمساعدة الحاسب المراجع

TECHNICAL DRAWING FEDERICK E GIESECKE ALVA MITCHELL AND ALL USA

TECHNICAL DRAWING FEDREICK USA 1991

TECHNICAL DRAWING S.K BOGOLYUBOV MOSCOW
حلبجامعةمنشوراتبعاجخالدالمهندسالهندسيالرسم

2001الرسم الهندسي بمساعدة الحاسب الدكتور محمد المحيو و الماجستير محمد منير الحموي جامعة حلب 

1996الرسم الهندسي الدكتور منيف حسون جامعة تشرين 

SolidWorks 2009 مرجع وكتاب تعليمي  المهندس محمد البكار

اللاذقيةجامعةمنشوراتسلوّمتمّامالمهندسالدكتورالحاسببمساعدةالهندسيالرسم

حلبجامعةسلوّمتمّامالمهندسالدكتورالحاسببمساعدةوالرسمالصناعيالرسممحاضرات


