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ϣтЦϝϠАшϜ ϤϝЦыЛЮϜ  ϣЂϜϼϸ

сЪϼϲЮϜ ФϝϠАшϜ

Dynamicocclusion

дЪϝЂЮϜ ФϝϠАшϜ
Static occlusion



 амлУв йϮϦтдЪϝЂЮϜ ФϝϠАшϜϝЦыЛЮϜ мϲж сЂтϚϼ ЬЪІϠ Ϥ

 ϨϲϠт ϝвжтϠ дϝжЂцϜ дтϠ ϣжЪϝЂЮϜ ϣтЦϝϠАшϜЮϜ ФϝϠАшϜ сУтДм

сЪϼϲЮϜϚϝДм РЯϦ϶в ̭ϝжϪϒ ϣтЦϝϠАшϜ ϤϝЦыЛЮϜ ЬϝЪІϒ сТ Р

ЮϜ ЬϪв сЯУЂЮϜ ШУЯЮ ϣтЂϝЂцϜ ИϝЎмцϜм НЎϝвЮϜ ϾϝлϮЮϜЙЎм

ϣУЯϦ϶вЮϜ сЯУЂЮϜ ШУЮϜ ϤϝЪϼϲ ̭ϝжϪϒм рϾЪϼвЮϜ.



ÅϣтжЂЮϜ ЀмЧЮϜ пЯК дϝжЂцϜ ЙЎмϦϦϠ аДϦжв ЬЪІϠ Ϩтϲ
 аЂϼϦϢϼϚϜϸ РЊжІϠ ϣтЦϝϠАшϜ ϸмлϮЮϜ ЙтϾмϦ аϦтЮ ЬЪ

пЯКмϝЂϦв ϣтжЂЮϜ ЀϜмЦцϜ иϺк

Å ЬЪІЮϜ ϜϺк ϼмЊϦ дЪвт рϼϚϜϸЮϜ РЊжϦЂв ϨыϪ сТ Ϥϝтм



рϸмвЛЮϜ омϦЂвЮϜ) :Sagittalplane(  дтϼДϝжϦв дтвЂЦ пЮϖ ϣвϮвϮЮϜ аЂЧт

 РЯ϶ЯЮ аϝвцϜ дв  ϢϼмЊЮϜ оϼϦТ.

 омϦЂвЮϜслϠϮЮϜ) :Frontal-coronal plane  (ЙЎмϦт рϾϜмтм йϮмЮϜ аϝвϒ

 ϢϸϸЛϦв ЙАϝЧв пЯК ЬмЊϲЮϜ дЪвт ̪ ЙАϜмЧЯЮ рмУІЮϜ ϱАЂЮϜиϝϮϦшϝϠцϜ свϝв

 сОϸЊЮϜ сЪУЮϜ ЬЊУвЮϜ омϦЂв сТ ϢϺм϶ϓв ЬЪІЮϜ сТ  сУЯ϶ЮϜ

 сЧТцϜ омϦЂвЮϜ:Horizontal plane )( ЌϼцϜ рϾϜмтм ЬмЊϲЮϜ дЪвт

 сТ ϢϸϸЛϦв ЙАϝЧв пЯК ̯ϝЎтϒиϝϮϦшϜ сЯУЂЮϜ рмЯЛЮϜ.



 сЧТцϜ онϧЃгЮϜ сТ:

Å  ЬЪІЮϜ рϼϚϜϸЮϜ РЊж сжЂЮϜ ШУЮϜ ϱжвт ̯ϝжϾϜмϦм ̯ϜϾϝϦвв ̯ϜϼϜϼЧϦЂϜ ̯ϝтЦϝϠАϖ ̯ϝтмϝЂϦв ̯ϝЛтϾмϦмшϜ ϰмАЂЮϜ пЯК ϣтЦϝϠАшϜ ϸмлϮЯЮ ϣтЦϝϠА



сглЃЮϜ онϧЃгЮϜ сТ :  сϡЂ ЀнЦ

Å ЬϪвтм сУЯ϶ЮϜ свϝвцϜ иϝϮϦъϜ сТ ФϝϠАшϜ пжϲжв мкЂмЦ ̯ϝϼЛЧв ̯Ϝ пЯКчЮ.



дмЪт дϒ ϞϮт сϠЂ ЀмЧЮ ϣϠЂжЮϝϠϞмЯАвЮϜ ЬлЂЮϜ ЬϝЊУжъϜ ХЧϲтЮ ϱАЂЮϜ ЬϚϝв ϼЛЧϦЮϜ ЬтЯЦ

 ϼЛЧϦЮϜ ϸϚϜϾ сϠЂ ЀмЦҥ ϣтϠжϝϮЮϜм ϣтвϝвцϜ ϤϝЪϼϲЮϜ Ьы϶ ϣтЦϝϠАϖ Ϥы϶ϜϸϦ

 аДϦжв ϼтО сϠЂ ЀмЦ )ЌмЛв ϼтО дЂ ϸЧТҥЬϠϝЧвЮϜ МмϾϠм сЂжϒ дытв(ҥтϠжϝϮЮϜм ϣтвϝвцϜ ϣЪϼϲЮϜ ϣЦϝКϖ ϣ.





 сТонϧЃгЮϜ слϡϯЮϜ: днЃжϝв ЀнЦ
 Йв йжϾϜмϦ ЀмЧЮϜ дв ϞжϝϮ ЬЪ дв ̭ϝϲϼцϜ ϤϝϠϸϲ ϣвЦ дв ϼвт рϺЮϜ А϶ЮϜ мк

Ю ЀжϝϮϦв сЦϝϠАϖ ФъϾжϝϠ дϝϲвЂт ϣтУЯ϶ЮϜ дϝжЂчЮ рϾтЯкϸЮϜ ϞЪϜϼϦЮϜ ϤϝϠϸϲЯ
тмЯЛЮϜ ϣтϾтЯкϸЮϜ ϤϝϠϸϲЯЮ ϣтЯ϶ϜϸЮϜ ϤϜϼϸϲжвЮϜ пЯК ϣтЯУЂЮϜ ϣтϾтЯкϸЮϜ ̭ϝжϪϒ ϣ

 ϣтϠжϝϮЮϜ ϣЪϼϲЮϜ . йвϝДϦжϜ аϸКҥжϝϮЮϜ ϣЪϼϲЮϜ ЄмІϦм ϣтЦϝϠАϖ Ϥы϶ϜϸϦ ϣтϠ
сЯУЂЮϜ ШУЯЮ



 еЪϝЃЮϜ ФϝϡАшϜ ϼϜϽЧϧЂϜ

ÅЀмЧЮϜ ϣтϼϜϼвϦЂϜ дв йтЯК ЬЊϲж сІϲмЮϜ сЂжцϜ ϼϜϼЧϦЂъϜ ϣтжЂЮϜ
 ϣЧЊывЮϜ ЀϝвϦЮϜ АϝЧжϠ ϣжвϔвЮϜм



 еЪϝЃЮϜ ФϝϡАшϜ ϼϜϽЧϧЂϜ

Å ϸ϶ЮϜ омЦ дϾϜмϦ дв йтЯК ЬЊϲж сжϝЂЯЮϜ рϾтЯкϸЮϜ ϼϜϼЧϦЂъϜςϝЦыЛЮϜ двм ̪ дϝЂЯЮϜ Йв ϣУІЮϜ ϣтЦϝϠАшϜ Ϥ
 дтϦтжЂЮϜ дтЂмЧЮϜ дтϠ



 еЪϝЃЮϜ ФϝϡАшϜ ϼϜϽЧϧЂϜ

Å дтϦтжЂЮϜ дтЂмЧЮϜ дтϠ ϣтЦϝϠАшϜ ϤϝЦыЛЮϜ дв йтЯК ЬЊϲж рϸмвЛЮϜ ϼϜϼЧϦЂъϜ) сЦϝϠАϖ ЀϝвϦ(



 еЪϝЃЮϜ ϒϹϡгЮϜ: Static occlusion                

ÅϣϲϜϼЮϜ ЙЎм сТ ЀϝвϦЮϜ ϞϝтО

ÅЂвЮϜ ̯ϜϾУϲв ϣтжЂЮϜ ЀмЧЮϜ ЬвϝЪ пЯК рмϝЂϦв ЬЪІϠ ИϾмв сжЂ ЀϝвϦ ϤыϠЧϦ
 ϣвКϜϸЮϜ ϭЂжЮϜ омϦЂв пЯК ϣтЂϲЮϜ



 еЪϝЃЮϜ ϒϹϡгЮϜ:Static occlusion                

Å ЀϝвϦЮϝϠ ̯ϝЧЧϲв сУЯ϶ЮϜ ϼϜϼЧϦЂъϜ сжЂЮϜ дтϠ) аϚϜмЧЮϜ сϪыϪ амлУв (шϜ омЧЮϜ м ϣлϮмв ϣтЦϝϠА
дϝжЂцϜ ϼмϝϲв ϞЂϲ



 еЪϝЃЮϜ ϒϹϡгЮϜ:Static occlusion                

Å ϢϼтϠЪ ϣтЦϝϠАϖ ϸмлϮ ЬвϲϦϦ ъϒ ϞϮтм ̯ϜϸϮ АтЂϠ ЀϝвϦ ϣЮϝϲϠ ϣтвϝвцϜ дϝжЂцϜ



 ϣуУЯϷЮϜ дϝзЂцϜ онϧЃв пЯК ϣуЦϝϡАшϜ ϤϝЦыЛЮϜ
Occlusal relationships of the posterior teeth

 сУЯϷЮϜ свϝвцϜ онϧЃгЮϜ сТ Эϯжϒ СужϝЋϦ ск

Angle Class molar relationship



 ЬмцϜ СзЋЮϜ:Class 1              

 пЮмцϜ пϲϼЮϜ сЂжϒ ск ϣтЯУЂЮϜ пЮмцϜ пϲϼЮϜ

Ϝ ϣтϾтЯкϸЮϜ ϣϠϸϲЮϜм ϣϠϸϲ РЊж ϼϜϸЧвϠ ϣтмЯЛЮϜ ϣтЂжц

Йв ϣтЦϝϠАϖ ϣЦыЛϠ дмЪϦ пЮмцϜ ϣтмЯЛЮϜ пϲϼЯЮ

ЯУЂЮϜ пЮмцϜ пϲϼЮϜ рϾтЯкϸЮϜ сЂжцϜ ϞϜϾтвЮϜ ϣт



 сжϝϫЮϜ СзЋЮϜ          :Class 2

Å ϣтЯУЂЮϜ пЮмцϜ пϲϼЯЮ ϣϠЂжЮϝϠ ϣтмЯЛЮϜ пЮмцϜ пϲϼЯЮ сЂжϒ ФϝϠАϖ



 ϩЮϝϫЮϜ СзЋЮϜ :class 3    

 ϣтЯУЂЮϜ пЮмцϜ пϲϼЯЮ ϣϠЂжЮϝϠ ϣтмЯЛЮϜ пЮмцϜ пϲϼЯЮ  сІϲм ФϝϠАϖ



 ϞϝтжцϜ дтϠ ϣЦыЛЮϜ:Canine relationship            
ІϦЮϜ ЙЎм сТ ϞϝтжцϜ дтϠ ϣЦыЛЮϜ ϣДϲыв ̯ϜϸϮ алвЮϜ дв ШϠϝ

свДКцϜ сϠϸϲЮϜмсТшϜ иϝϮϦцϜ свϝвЮϜ сУЯ϶

- Ьмϒ РжЊ :Ϡ дЂ РЊж ϼϜϸЧвϠ ̯ϝтІϲм рмЯЛЮϜ ϞϝжЮϜ ϞЂжЮϝ
 сЯУЂЮϜ ϞϝжЯЮ

- сжϝϪ РжЊ :сЂжϒ ЙЎмϠ рмЯЛЮϜ ϞϝжЮϜ

- ϨЮϝϪ РжЊ :рмЯЛЮϜ ϞϝжЯЮ сІϲм ЙЎм



ФϝϠАшϜ ̭мЂ

Malocclusion

сУтДмЮϜ ФϝϠАцϜ
Physiological 

occlusion

сЮϝϪвЮϜ ФϝϠАшϜ

Ideal occlusion



рϸнгЛЮϜм сЧТцϜ ϟЪϜϽϧЮϜ : overjet_overbite



ÅскϞЪϜϼϦЮϜрϸмвЛЮϜЙАϜмЧЯЮвϸжКϝ
дмЪϦдϝжЂцϜϣтУЯ϶ЮϜсТЙЎм
ЀϝвϦЮϜ.ϣтАПϦЮϜдмЪϦϣтϠϝϮтϖКϝвϸж
дмЪϦЙАϜмЧЮϜϣϠЪϜϼϦвдмЪϦмЊϼУ
ϝвϸжКдмЪϦϸмϸϲЮϜϣЛАϝЧЮϜАϜмЧЯЮЙ
ϣтмЯЛЮϜϣтЯУЂЮϜмϣЂϝвϦвмтϠЯЂϣϝвϸжК
дмЪϦϸмϸϲЮϜϣЛАϝЧЮϜϣЮмЊУв
 ̯ϝтϸмвК.

 рϸмвЛЮϜ ϞЪϜϼϦЮϜ) ϣтАПϦЮϜ: (overbite



 сЧТцϜ ϟЪϜϽϧЮϜ)ϾмϽϡЮϜ:( Overjet

ϞЪϜϼϦЮϜсЧТцϜ)ϾмϼϠЮϜ(:скϣТϝЂвЮϜ
ϣтЧТцϜϣтϾϜмвЮϜомϦЂвЮФϝϠАшϜдвАЧжϣ
ϣАЂмϦвпЯКϱАЂЮϜслУІЮϜпЯКϼϪЪϒϜАϝЧжЮ
ϣтвϝвϒϣтжϪЯЮϣтЯУЂЮϜϣАЧжЮϣАЂмϦвКпЯ
ϱАЂЮϜслУІЮϜϼϪЪцϝтϝжϪЮϜϣтмЯЛЮϜм ̯ϝЛЎ
 ̯ϝтвϝвϒ.дмЪтϾмϼϠЮϜ ̯ϝтϠϝϮтϖϝвϸжКЪϦдм
ЙАϜмЧЮϜϣтмЯЛЮϜпЮϖаϝвцϜдвЙАϜмЧЮϜЂЮϜϣтЯУ

ϼУЊмϝвϸжКдмЪϦЙАϜмЧЮϜϣтмЯЛЮϜЯКϒп
ЙАϜмЧЮϜϣтЯУЂЮϜ ̯ϝϠЮϝЂмϝвϸжКдмЪϦЮϜЙАϜмЧ
ϣтЯУЂЮϜаϝвчЮдвЙАϜмЧЮϜϣтмЯЛЮϜ



 ϣуЧТцϜм ϣтϸнгЛЮϜ ϣуГПϧЮϜ ϣугкϒ
The vertical and horizantalovrelaphas to be related to

jaw movements speech

esthetics lip support



сЪϼϲЮϜ ФϝϠАшϜ
Dynamic occlusion 

рϾЪϼвыЮϜ ЙЎмЮϜ
Eccentric relation 

рϾЪϼвЮϜ ЙЎмЮϜ
Centric relation 



рϿЪϽгЮϜ ЙЎнЮϜCentric positions   

 свДКцϜ сϠϸϲЮϜ ШϠϝІϦЮϜм ϣтϾЪϼвЮϜ ϣЦыЛЮϜ дтϠ дϝжЂцϜ ЀϝвϦ рϾЪϼвЮϜ ЙЎмЮϜ РЊт

 ФϝϠАшϜ ЬткϓϦ ϢϸϝКϖ ЬϮϒ дв сϮыК ЙЎмЪ рϾЪϼвЮϜ ЙЎмЮϜ аϸ϶ϦЂт

рϾЪϼвЮϜ ЙЎмЮϜ ЬвІт

свДКцϜ сϠϸϲЮϜ ШϠϝІϦЮϜм  ϣтϾЪϼвЮϜ ϣЦыЛЮϜ



 рϾЪϼвЮϜ ЙЎмЮϜ
Centric positions

свДКцϜ сϠϸϲЮϜ ШϠϝІϦЮϜ
Maximum intercuspation

ϣтϾЪϼвЮϜ ϣЦыЛЮϜ
Centric relation



   сгЗКцϜ сϠϹϳЮϜ ЩϠϝЇϧЮϜ
Maximum intercuspation                 

Å сЯУЂЮϜ ШУЮϜ ЙЎм мк сЧТцϜмрϸмвЛЮϜЮϜм рмЯЛЮϜ ШУЮϜ дϝжЂϒ дтϠ  пЊЦцϜ иϸϲϠ ШϠϝІϦЮϜ Ϩϸϲт ϝвϸжК сЯУЂ

Å НЎϝвЮϜ ϾϝлϮЮϜ Ϣϼмϸ ϣтϝлжм ̭ϸϠ ϣЯϲϼв ЬϪвтм

Å  ϢϼЪϝϠЮϜ ϣЮмУАЮϜ Ьы϶ ϼмАϦтм



 рϾЪϼвЮϜ ФϝϠАшϜ ϼϠϦЛт ϣтϾЪϼвЮϜ ϣЦыЛЮϜ Ры϶ пЯК

 ̯ϝЛЎм ̯ϝтжЂжϜϸЧТ ϸжКм ̪дϝжЂцϜ ϸмϮмϠ АϠϦϼт йжц ϝл

ЬмϾт ϣтжЂЮϜ ЀмЧЮϜ пЯК дв  .

 ϤъϸϠϦЮ ЌϼЛϦтϮмЮмтϾтУЮϜ ϤϜϼтПϦЮϜ ϼтϪϓϦ ϤϲϦ мϒ ϣт

 ϣЦыЛЮϜм дϝжЂцϜ пЯК ϒϼАϦ сϦЮϜ ϣтϮыЛЮϜ мϒ ϣтЎϼвЮϜ

дтϦтжЂЮϜ дтЂмЧЮϜ дтϠ.



 рϾЪϼвЮϜ ФϝϠАшϜ ЈϲТ ϣЧтϼА :
ï сЦϝϠАшϜ ϤмЊЮϜ ИϝвЂ :УІ ХЯПт дϒ ϸЛϠ ЌтϼвЮϜ дв ϞЯАж йтϦ

ЌЧЎЧт йжϝжЂϒ пЯК
 ϱЎϜм ϤмЊ Ŷ ФъϾжϜ ϸмϮм аϸК .
 ϤТϝ϶ ϤмЊ ŶЧϦЂт ъ ЀϝвϦЮϜм ̭сЂ сϠϸϲ ШϠϝІϦ дϑϠ ϼ

аϪ двм ̯ыϚϝв ̯ϝϲАЂ аϸЊϦ ϤϝϠϸϲЮϝТ дϝжЂцϜ ЙтвϮ пЯК ϸϲϜм ХЮϾжϦ
 йтЯК  .





- ϣвКϜϸЮϜ АϝЧжЮϜ ЈϲТ :
 ϣϠϸϲЯЮ ϣтмϼЪЮϜ ϣвЧЮϜ ЀϝвϦ ЬЊϲт рϾЪϼвЮϜ ФϝϠАшϜ ЙЎм сТ
АмА϶ЮϜ Йв ϣвКϜϸЮϜ сϦЮϜ ХАϝжвЮϜ иϺк пКϸϦм ϣϠϸϲвЮϜ ϣтжϲжвЮϜ

ϣвКϜϸЮϜ АϝЧжЮϝϠ ЀϝвϦЮϜ ϝлтТ ЬЊϲт ИϝЂϦϜм дЪϝвϒ ϣϠЦϜϼв двЎϦтм
 АϝЧжЮϜ иϺк. пЯКм ϸϲϜм дϑϠ ϣвКϜϸЮϜ АϝЧжЮϜ ЙϠА рϼмϼЎЮϜ дв

 ФыОшϜ ̭ϝжϪϒ сЯУЂЮϜ ШУЯЮ РϜϼϲжϜ рϒ ϞжϮϦм дтϦлϮЮϜ .
 ϼтϼϲЮϜ дв АϚϜϼІ ϣАЂϜмϠ аϦтм.



ï ФыОϖ ϼвв ШУЮϜ :
 иϝϮϦϝϠ ϣϲϜϼЮϜ ЙЎм дв сЯУЂЮϜ ШУЮϜ йЪЯЂт рϺЮϜ ϼϝЂвЮϜ мк

 рϾЪϼвЮϜ ФϝϠАшϜ . дϝЪ ϜϺϖ сЛтϠА
 рϾЪϼвЮϜ ФϝϠАщЮ РϸϜϼвм ̯ϜϸϮ ϞтϼЦ сЮмцϜ ЀϝвϦЮϜм ̯ϝвтЧϦЂв
 рϾЪϼвЮϜ ФϝϠАшϜ ЙЎм Йв ЀжϝϮϦв сϠЊЛЮϜ сЯЎЛЮϜ ЙЎмЮϜм .
 ϣтЦϝϠАϖ ϤϝЦϝКϖ пЮϖ рϸϔϦ ϣтЮмϒ ЀϝвϦ АϝЧж ϸϮϜмϦ Ьϝϲ сТ ϝвϒ

ФыОшϜ ϼϝЂв РϜϼϲжϜм
 ФϝϠАщЮ ̯ϝТϸϜϼв ЀтЮ сЮмцϜ ЀϝвϦЮϜ

ЀжϝϮϦв ϸЛт аЮ рϾЪϼвЮϜ ФϝϠАшϜм рϾЪϼвЮϜ
ФϝϠАщЮ сЯЎЛЮϜ сϠЊЛЮϜ ЙЎмЮϜ Йв.







 ϣтϿЪϽгЮϜ ϣЦыЛЮϜCentric relation 

× ϣЦыЛЮϜ ϣтϾЪϼвЮϜ:ϸжК сЛϮϼв ЙЎмЪ ϢϸϝК аϸ϶ϦЂтм ШУЯЮ ̯ϜмЯК ϼϪЪцϜ ЙЎмЮϜ мк ϸϝЛт ϝв
сЯЎК ЙЎмЪ ϼϠϦЛт ̪ ФϝϠАшϜ атДжϦ

 ϼϝЂтЮϜм дтвтЮϜ дтϠ аЧЯЮϜ ЙЎм сТ йϠϝІϦ Шϝжк

×ФыОϖм ϱϦТ ϤϝЪϼϲ ϣАЂϜмϠ ϝлтЯК ЬмЊϲЮϜ аϦт ϣЦыК

 аЧЯЮ АЧТ  ϣтжϜϼмϸ

× двϾЮϜ Йв ϼϜϼЪϦЯЮ ϣЯϠϝЦ

×ϸжК сжЂ ЀϝвϦ рϒ ϞϝтО

 ϣЦыЛЮϜ ЬтϮЂϦ



ÅЯУЂЮϜ ШУЮϜ дϒ ϤϠϪ ϸЧЮ сТ с
 ϣтϾЪϼвЮϜ ϣЦыЛЮϜ ϣтЛЎм
 ϼмϲв Ьмϲ ϼмϸт дϒ йжЪвт

 аЧЯЮϜ дв ϼвт







 ϣтϿЪϽгЮϜ ϣЦыЛЮϜ ЙЎм еуϠ ϣжϼϝЧвФϝϡАъϜмрϿЪϽгЮϜ



 ̯ϝтϼтϼЂ :сЯт ϝвЮ ϣтϾЪϼвЮϜ ϣЦыЛЮϜ аϸ϶ϦЂϦ:

-ЬЧжм рмЯЛЮϜ ШУЯЮ ϣϠЂжЮϝϠ сЯУЂЮϜ ШУЯЮ ϤϠϝϪ ЙЎм ϸтϸϲϦ

ϣтжЂЮϜ ϤϝЎтмЛϦЮϜ ϾϝϮжш сϲтϼІϦ ХϠАв пЮϖ ЙЎмЮϜ ϜϺк

- ̭ϜϼϮш йтЯК ϸϝвϦКъϜ дЪвт сЂϝЂϒ сЛϮϼв ЙЎм ϸϝϮтϖ

 сϚϝЧϦжъϜ ЬϲЂЮϜм сЦϝϠАшϜ ЬтϸЛϦЮϜ



-Јт϶ІϦЮϜм сЦϝϠАшϜ Јт϶ІϦЮϜ ̭ϝжϪϒ сЂϝЂϒ ЙЎмЪ
сОϸЊЮϜ сЪУЮϜ ЬЊУвЮϜ ЬЪϝІвЮ сЧтϼУϦЮϜ.

-ЦыЛЮϜ пЯК ϒϼАϦ сϦЮϜ ϤϜϼтПϦЮϜ ϸтϸϲϦЮ сЂϝЂϒ ЙЎмЪ Ϥϝ

 мϒ ϣтвтмЧϦЮϜ ϣϮЮϝЛвЮϜ ФϝтЂ сТ ϣтЪУЮϜм ϣтЦϝϠАшϜ
ϣтЎтмЛϦЮϜ.



сглЃЮϜ онϧЃгЮϜ сТ ϣтϹϳЮϜ сЯУЃЮϜ  ЩУЮϜ ϤϝЪϽϲ:
Mandible movemementin saggital plane

 ЀϼϸPosselt1968)  :(

ШУЮϜ ϜϺлЮ ϣтϸϲЮϜ ϤϝЪϼϲЮϜ ЬϪвϦϦ сТ
 свлЂЮϜ омϦЂвЮϜ

 АА϶вϠϤЯЂмϠPosselt,s
diagram двЎϦт рϺЮϜ

ϝвтЂϼϦ омЊЧЮϜ ИϝЎмчЮ ϝЊϝ϶
 ШУЯЮ ϣтУЯ϶ЮϜ ϣтвϝвцϜм ϣтϸмвЛЮϜ

 сЯУЂЮϜ.



 АА϶вЮϜ ϜϺк пЯК ЬмЊϲЮϜ дЪвт

дтϠ ϼІϔв ЙЎмϠ ϝтϝжϪЮϜЂЮϜ ϣтЯУ

 ϣАЧжЮϜ ϣЪϼϲ  ϼϝЂв ϣЛϠϝϦвм
ϣЛАϝЧЮϜϣтЯУЂЮϜ ϣϠЂжЮϝϠ

 ϜϺк АϝЧЂϖм ϣтмЯЛЮϜ дϝжЂчЮ

рϾϜмт омϦЂв пЯК ϼϝЂв

 АЂмϦвЮϜ свлЂЮϜ омϦЂвЮϜ
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POSSELT DIAGRAM

Movement in Saggital Plan

ǦȭȀƩäǦȩɎȞȱäĀ ĂȂȭȀƫä úǠǤȕɋä ƙǣǦɅȂȭȀƫä
 ĂȂȭȀƫä úǠǤȕɋä ƙǣ ǦȭȀƩäǵǦȩɎȝĀǼǼƩ

ȜȑĀ ɂȎȩàĀ ǼƩ Ǽǵ  ǦȩɎȝ ƙǣ ǦȭȀƩäȵàɄȵǠ
ɄȦȲǹ ȜȑĀ ɂȎȩà Ž ǴǪȦȱä ǦȭȀǵ
ɄȵǠȵà ȜȑĀ ɂȎȩà Ž ǴǪȦȱä ǦȭȀǵ

1 2



сУЯ϶ ЙЎнϠ сЯУЃЮϜ ЩУЮϜм ϱϧУЮϜ ϣЪϽϲ ϤϜϼϝЃв

м пЊЦϓϠ сЯУЂЮϜ ШУЮϜ пЯК ϝжДТϝϲ ϜϺϖ ЙЎ
ЧЮϜ ϣАЧжЮϜ дϗТ аУЮϜ ϱϦТ ϝжЮмϝϲм сУЯ϶ ϣЛАϝ

Ϝ ϸмϸϲЮϜ дв рмЯЛЮϜ ̭ϾϮЮϜ аЂϼϦ ϣтЯУЂЮϜ ϣтУЯ϶Ю
 АА϶вЮϤЯЂмϠ рϺЮϜЬϪвтЀмЦдв ϢϼϚϜϸ

омϦЂв пЯК ϝкϾЪϼвϣтЪУЮϜ ϣвЧЯЮϜ пКϸϦ
̭ϝжϪϒ ϨϸϲϦ сϦЮϜ ϣЪϼϲЮϜ ШЮϺϣЪϼϲЮϝϠ

ϣтЯЊУвЮϜϲ пЮϖ дϝЛЎ϶Ϧ дтϦвЧЯЮϜ дцϣЪϼ
ϣтжϜϼмϸсЎϜϼϦТϜ сЧТϒ ϼмϲв Ьмϲ ϣТϼЊ
ϼвтϼϠКЯЊУвЮϜ ϼмϲвЮϜ пКϸтм ϝвлтϾЪϼв с

 ϝкϼϜϸЧв :19ï22аЯв



 ϣАЧжЮϜ дв ̭ϜϸϦϠϜRϠА ϼтПϦϦ аУЮϜ ϱϦТ ϣтЯвК ϝжЛϠϝϦ ϜϺϖ ϣЛт

АЂЮϜ ЬмА пЯК ϝтϮтϼϸϦ ЬЧϦжϦТ ϣтЪУЮϜ ϣвЧЯЮϜ ϣЪϼϲ ϱ

 сУЯ϶ЮϜϣКϾжЧЯЮв сжϝϪЮϜ ̭ϾϮЮϜ аЂϼ аϦтм ϣтЯЊУвЮϜ д

 ϣАЧжЮϜ пϦϲ ϱϦУЮϜ ϣЪϼϲ ϼϝЂвT омЊЧЮϜ ϸмϸϲЮϜ ЬϪвϦ сϦЮϜ

пЮϖ ϣтЪУЮϜ ϣвЧЯЮϜ ЙЎ϶Ϧ ϣЪϼϲЮϜ иϺк Ьы϶ аУЮϜ ϱϦУЮ ϣЪϼϲ

ϣтжϜϼмϸ ЬУЂчЮ ϣтЮϝЧϦжϜммаϝвцϜ дϜϼмϸЮϜ ϾЪϼв : пЯК

 ЀЪтϠЂ ШмІ омϦЂв .

 дтϠ ϣТϝЂвЮϜCR ï= E50-60 аЯв



 ϣгЧЯЮϜ ϤϝЪϽϲ: Condylemovement    

ϣуЦъϿжϜ  ϣЪϽϲϣужϜϼмϸ ϣЪϽϲ

ϣугЃϮ ϣЪϽϲ



Å3ï сЯУЂЮϜ ШУЯЮ ϣтвϸЧϦЮϜ ϣЪϼϲЮϜ ϼϝЂв  :

І пЯК ϸвϦЛт ϣЪϼϲЮϜ ̭ϝжϪϒ ϣЛАϝЧЮϜ ϣАЧжЮϜ йвЂϼϦ рϺЮϜ ϼϝЂвЮϜ ЬЪ

 ϣЦыКм

 ϬϼЛϦвм ϼЂЪжв А϶ дмЪт ШЮϺЮ ϣтЯУЂЮϜм ϣтмЯЛЮϜ дϝжЂцϜ.

 ϣтвкϒ ϸЪϔт ϜϺкм ϸϝІІϼшϜ ϝкϼϜϸЧвм ϣЪϼϲЮϜ иϺк сТ сжЂЮϜ : дв

9ï11 аЯв  .



ÅЎϝвЮϜ ϤыЎЛЮϜм сОϸЊЮϜ сЪУЮϜ ЬЊУвЮϜ ϣЮϝϲм ϣтжϠ пЯК ϣЪϼϲЮϜ иϺк оϸв ϼϠϦЛтм  ϣП

 ϣтЯЊУвЮϜ ϣКϾжЧЮϜ ϣтϮмЮмТϼмв пЯКм.



сЎϽЛЮϜ онϧЃгЮϜ сТ ϥуЯЂнϠ БГϷв:
Posselt,sdiagramin Horizontal plane



ϣтϸϝтϦКъϜ ХЯПЮϜм ϱϦУЮϜ ϣЪϼϲ: R ŶE  рϺ аДϦжв атЧϦЂв ϼϝЂв
 РтУА ̭ϝжϲжϜ     . ϣвЧЯЮϜ: ЬУЂцϜ мϲж ШϼϲϦϦ.
 ϝлϦϜϼмϸ ϾЪϼв : ЀЪтϠЂ ШмІ омϦЂв пЯК.

 ϣЯϠϝЦ ϼтОм ϣϦϠϝϪ ϼтО слТ ШЮϺЮ ϣтϸϲ ϤЂтЮ ХЯПЮϜм ϱϦУЮϜ ϣЪϼϲ
ЬтϮЂϦЮϜ ϢϸϝКϖ мϒ ϼϜϼЪϦЯЮ.
 пЯК ϼтϠЪ ϸϲ пЮϖ ϸвϦЛϦм : ЀϒϼЮϜ ϣтЛЎм + аЂϮЮϜ ϣЮϝϲ + ϤыЎЛЮϜ

 ϣПЎϝвЮϜ + ϣтЎϼцϜ ϣтϠϺϝϮЮϜ.



ϣтϹϳЮϜ ϣуϡжϝϯЮϜ ϤϝЪϽϳЮϜLateral movement 



  ϣтϹϳЮϜ ϣуϡжϝϯЮϜ ϤϝЪϽϳЮϜ:Lateral movement

Å ϣтϾЪϼвЮϜ ϣЦыЛЮϜ ϣтЛЎм дв ̯Ϝ̭ϸϠ сЯУЂЮϜ ШУЮϜ ШϼϲϦт ϝвϸжК

 ̯ыϪв двтцϜ ϞжϝϮЮϜ мϲжм :ϮЮϜ мϲж ХТϜмв ЬЪІϠ ϣтЯУЂЮϜ ϣЛАϝЧЮϜ ϣАЧжЮϜ ШϼϲϦϦ двтцϜ Ϟжϝ
 ЬвϝЛЮϜ ϞжϝϮЮϝϠ ϞжϝϮЮϜ ϜϺк пКϸтм ̪ытЯЦ аϝвцϜ иϝϮϦϝϠмWorking Side.

Å дϾϜмвЮϜ ϞжϝϮЮϜ пКϸтТ ϼЂтцϜ ЬϠϝЧвЮϜ ϞжϝϮЮϜ ϝвϒ)ЬвϝЛЮϜ ϼтО (Nonworking Side



 ϣуϡжϝϯЮϜ ϤϝЪϽϳЮϜ:Lateral movement 
ϸϝІϼшϜ ϰмАЂϠ ϣтЯУЂЮϜ ϣвКϜϸЮϜ ϤϝϠϸϲЮϜ ϝлтЯК ХЮϾжϦ сϦЮϜ ϰмАЂЮϜ пКϸϦ.



 ЬвϝЛЮϜ ϞжϝϮЮϜ сТ ϣтЪУЮϜ ϤϝЦыЛЮϜ:

ϣтϠϝжЮϜ ϣУтДмЮϜ

Canine guidance
ϣКмвϮвЮϜ ϣУтДм

Group guidance 



ϣтϠϝжЮϜ ϣУтДмЮϜ:Canine guidance                  

Ϝ сϠϸϲЮϜ ШϠϝІϦЮϜ ЙЎм дϝϦтжЂЮϜ дϝЂмЧЮϜ Ϻ϶ϓϦ ϝвϸжК ϣтϠϝжЮϜ ϣтϝвϲЮϜ рϺ ФϝϠАшϝϠ ̯ϝЎтϒ РϼЛϦ свДКцХЮϾт

ЦыК пϦϲ дϝжЂцϜ ЀϝвϦ пЯК ϣДТϝϲвЮϜ Йв ϣтмЯЛЮϜ дϝжЂцϜ пЯК ̯ϝтϠжϝϮ ϣтЯУЂЮϜ йжϝжЂϒ ЌтϼвЮϜ ϸϲЮ ϸϲ ϣ.

 дϝЪ ϜϺϗТ рмЯЛЮϜ ϞϝжЮϜ ϝжтϸЮ дмЪт ϼϝЂвЮϜ ЬвϝЪ пЯК иϸϲм ϣЪϼϲЮϜ ϸмЧт ϣтϠϝж ϣУтДмЀϝвϦ ЬЊϲт рϒ ϞϝжЮϜ

 ̪ АЧТ рмЯЛЮϜ Йв сЯУЂЮϜмжв ЌЛϠ дК ϝлЎЛϠ ϣЯЊУжв дϝжЂцϜ дмЪϦ  Ϻ ϣтϜϸϠЮϜмЪϼϲЮϜ ЬвϝЪ пЯКϣ.



ϤϝКмвϮвЮϜ ϣУтДм:Group guidance             

ÅϸϝЧϦ ϝвϸжК ЬвϝЛЮϜ ϞжϝϮЮϜ сТ ϤϝКмвϮвЮϜ ЀϝвϦ Ϩϸϲт

цϜ сϠϸϲЮϜ ШϠϝІϦЮϜ ϣтЛЎм дв ̯ϝЦыАжϜ ϞϝтжцϜ ϝлтТ ϝвϠ дϝжЂϒ ϢϸК ϣАЂϜмϠ ϣтϠжϝϮЮϜ ϣЪϼϲЮϜ пϦϲ свДК

 ϸϲЮ ϸϲ ϣЦыК.



ϣКмвϮвЮϜ ϢϸϝтЦϣтϠϝжЮϜ ϢϸϝтЧЮϜ



×дϖЀϝвϦϣКмвϮвЮϜсТϞжϝϮЮϜЬвϝЛЮϜЬвЛтпЯКЙтϾмϦ

ϸмлϮЮϜϣтЦϝϠАшϜЬЪІϠЀжϝϮϦвпЯКЬвϝЪдϝжЂцϜϣТϝЎшϝϠпЮϖЬϝЊУжϜдϝжЂцϜϼІϝϠвϢмпЯК

ЬвϝЪдϝжЂцϜсТϞжϝϮЮϜϼтОЬвϝЛЮϜϝвврϸϔтпЮϖϞжϮϦϸмлϮЮϜϣϠϼ϶вЮϜ.

×ϺЮϜϞϮтдϒдмЪϦϭЂжЮϜϣвКϜϸЮϜЬмϲϣтжЂЮϜдϝжЂчЮϣвмϝЧвϜϺϖϝжЪЬвϓжϢϸϝКϗϠ̭ϝжϠаУЮϜϞЂϲ

ϒϸϠвϣтϝвϲЮϜϣтϠϝжЮϜ.

×сТЬϝϲϢϼϝЂ϶ЮϜϣтвДЛЮϜпЯКомϦЂвдϝжЂцϜмϒϸжКϞϝтОϞϝжЮϜйжϗТϞϮтϢϸϝКϖ̭ϝжϠЮϜдтЂмЧ

ЙвЀϝвϦϣКмвϮвЮϜ.



сϚϝϠϼлЪЮϜ АтА϶ϦЮϜ ϾϝлϮ :ПЎϝвЮϜ ϣЯЎЛЮϜ пЯК ϼϝЂв ЙЎмт ϼ϶ϐм ϣ

ЮϜ ϣЪϼϲЮϝϠ аϝтЧЮϜ ЌтϼвЮϜ дв ϞЯАтм ϣтОϸЊЮϜ ϣЯЎЛЮϜ пЯК ϣтϠжϝϮ

Ϡ ХтϼУϦЮϜ аϦтм ϣКмвϮвЮϜ ϢϸϝтЦ дК ϞϝжЮϜ ϢϸϝтЦ Ͼтвж ϨтϲϠ дв ϝвлжт

 ϭϦϝжЮϜ сϚϝϠϼлЪЮϜ сЯЎЛЮϜ АА϶вЮϜ Ьы϶



 РЯ϶ЮϜм Ϭϼϝ϶ЮϜ мϲж ЬвϝЛЮϜ ϞжϝϮЮϜ сТ ϣтЪУЮϜ ϣвЧЯЮϜ ШϼϲϦϦ
 мϒ ϣтЦъϾжъϜ ϣЪϼϲЮϜ ϝлжϓϠ ϣЪϼϲЮϜ иϺк РϼЛϦ ̪̯ытЯЦ пЯКцϜм
ЬвϝЛЮϜ ϞжϝϮЮϜ мϲж йϦЪϼϲ ̭ϝжϪϒ сЯУЂЮϜ ШУЯЮ сϠжϝϮЮϜ РϜϼϲжъϜ

   ϤжтϠ ϣЪϼϲ:Bennett Movement



 ϥзуϠ ϣтмϜϾBennett Angle  :

 ̯ытЯЦ аϝвцϜм Ь϶ϜϸЮϜм ЬУЂцϜ мϲж ШϼϲϦϦ ЬвϝЛЮϜ ϼтО ϞжϝϮЮϜ сТ ϣвЧЯЮϜ дϒ дтϲ пЯК дϖ ̪
влЂЮϜ омϦЂвЮϜ Йв ϣтмϜϾ ЬЪІт сЧТцϜ омϦЂвЮϜ пЯК ϣтЪУЮϜ ϣвЧЯЮϜ ϼϝЂв АЧЂв АЂмцϜ с

 ϤжтϠ ϣтмϜϾ пКϸϦBennett Angle.



ϣтвϝвцϜ ϤϜϸϸϲвЮϜϣтУЯ϶ЮϜ ϤϜϸϸϲвЮϜ

 ФϝϠАшϜ ϤϜϸϸϲв



ϣуУЯϷЮϜ ϤϜϸϹϳгЮϜ

ϣтУЯ϶ЮϜ ϤϜϸϸϲвЮϜϤϜϼтПϦвЮϜϜЌтмЛϦЮϜ пЯК ϼтϪϓϦЮ

ϣтЯЊУвЮϜ ϣϠϸϲЮϜ ϼϜϸϲжϜϼϜϸϲжъϜ ϸтϸІЬмАϒ ϣтУЯ϶ЮϜ ϤϝϠϸϲЮϜ дмЪϦ

ϱАЂвϢϼтЊЦ дмЪϦ ϣтУЯ϶ЮϜ ϤϝϠϸϲЮϜ

ЛЮϜ РтмϮϦЯЮ сЂжцϜ ϼϜϸϮЮϜсϠϝж ФъϾжϜ ϨмϸϲϠ ϱвЂтϼтϠЪ дмЪϦ ϣтУЯ϶ЮϜ ϤϝϠϸϲЮϜϣЯтмА

 дв дЪвт ϝв ЬЦϓϠ ϱвЂтФъϾжъϜ дмЪϦ ϣтУЯ϶ЮϜ ϤϝϠϸϲЮϜϢϼтЊЦ



ФϝϡАшϜ ЭЫІ пЯК рϸнгЛЮϜ ϣгЧЯЮϜ ϼϝЃв ϽуϪϓϦ:
 ХгК ϸϜϾм дϝзЂцϜ ϤϝϠϹϲ ИϝУϦϼϜ ϤϸϜϾ ϣгЧЯЮϜ ϼϝЃв ϼϜϹϳжϜ ϸϜϾ ϝгЯЪ

 ϝкϸϝкм



ϣтвϝвцϜ ϤϜϸϸϲвЮϜ

ϣтвϝвцϜ ϤϜϸϸϲвЮϜϤϜϼтПϦвЮϜЌтмЛϦЮϜ пЯК ϼтϪϓϦЮϜ

ϣтвϝвцϜ дϝжЂцϜ ϾмϼϠ ϝвϸжКϸтϾтϢϼтЊЦ дмЪϦ ϣтУЯ϶ЮϜ ϤϝϠϸϲЮϜ

 ϝвϸжКЈЧжтϣЯтмА дмЪϦ  ϣтУЯ϶ЮϜ ϤϝϠϸϲЮϜ

ϣтвϝвцϜ дϝжЂчЮ ϣтАПϦЮϜ ϼϜϸЧв ϝвϸжКϸϜϸϾтϣЯтмА дмЪϦ ϣтУЯ϶ЮϜ ϤϝϠϸϲЮϜ

 ϝвϸжКЈЧжтϢϼтЊЦ дмЪϦ ϣтУЯ϶ЮϜ ϤϝϠϸϲЮϜ





оϼ϶ϒ:

ФϝϠАшϜ рмϦЂвсвЧЯЮϜ ЬтЮϸЯЮ рϾϜмвϢϼтЊЦ дмЪϦ ϣтУЯ϶ЮϜ ϤϝϠϸϲЮϜ

свЧЯЮϜ ЬтЮϸЮϜ Йв рϾϜмϦ ЬЦϒϣЯтмА дмЪϦ  ϣтУЯ϶ЮϜ ϤϝϠϸϲЮϜ

сϠЂ ЀмЦϱЎϜм ЬЪІϠ сжϲжвтПЊ дмЪϦ ϣтУЯ϶ЮϜ ϤϝϠϸϲЮϜ ϞЯОϒϢϼ

̭ϝжϲжъϜ ЬтЯЦмА дмЪϦ ϸЦ ϣтУЯ϶ЮϜ ϤϝϠϸϲЮϜ ϞЯОϒϣЯт



сϠЂ ЀмЦм ФϝϠАшϜ омϦЂв ϞЂϲ сϠϸϲЮϜ ИϝУϦϼъϜ РыϦ϶Ϝ



 ϣтϸнгЛЮϜ ϣгЧЯЮϜ ϣтмϜϾ +5 =свϝвцϜ ϸϝІϼшϜ ϣтмϜϾ
Saggital condylar guidance+5=Incisive guidance 

 ϣвЧЯЮϜ :ЯЮϜ ϼϝЂв дтϠ ϣтмϜϾ ЬЪІϦтТ ЬУЂцϜм аϝвцϜ мϲж ШϼϲϦϦ ϣвЧ

УвЮϜ ϣКϾжЧЮϜ ϣтϮмЮмТϼмв пЯК ϸвϦЛϦм сЧТцϜ омϦЂвЮϜм ϣтЪУЮϜ ϣтЯЊ.



 ϣувϝвцϜ ϣЪϽϳЮϜ : ЩУЮϜ иϻУзт рϻЮϜ ϽггЮϜ ск
ЃЮϜ ϣуКϝϠϽЮϜм ϝтϝзϫЮϜ ХЮϿзϦ ϝгзуϲ сЯУЃЮϜ ϣуЯУ
 ϤϝуКϝϠϽЮϜм ϝтϝзϫЯЮ ϣуЫзϳЮϜ ϰнГЃЮϜ пЯК
 сϠϹϳЮϜ ЩϠϝЇϧЮϜ ЙЎм ев ̯ϝЦыГжϜ ϣтнЯЛЮϜ
 ЭϫгϦ сϧЮϜм Ϲϲ пЮϖ Ϲϲ ϣЦыК пϧϲ сгЗКцϜ
 ϽуО БϷЮϜ Ϝϻк Ͻгв мϹϡтм ϣувϝвцϜ ϣуЛЎнЮϜ
 ев ϟЪϜϽϧЮϜ ϸнϮм пЮϖ ЙϮϽт ϟϡЃЮϜм бЗϧзв

 ϣувϝвцϜ дϝзЂцϜ .



- ЭуЮϹЮϜсЛАϝЧЮϜ : йЋϚϝЋ϶м :
 ЭуЮϹЮϜ СЮϓϧтсЛАϝЧЮϜ ев ϹϧггЮϜ ϱГЃЮϜ ев

 ЩϠϝЇϧЮϜ ЙЎм ев ФϝϡАщЮ ϣгКϜϹЮϜ АϝЧзЮϜ
 ЬнА ХЯЛϧт ЙАϝЧЮϜ ϹϳЮϜ пϧϲ сгЗКцϜ сϠϹϳЮϜ

 ϾмϽϡЮϜм ϟЪϜϽϧЮϝϠ ЭуЮϹЮϜ Ϝϻк дыувм .
 ЭуЮϹЮϜ ЉϚϝЋ϶сЛАϝЧЮϜ :

1- ЬϝЋУжϜ ЙАϝЧЮϜ ЭуЮϹЮϜ евϕт дϒ ϟϯт
 дϝзЂцϜ ЙугϮм ЭЪ пЯК ϢϽІϝϡв дϝзЂцϜ

 ϣуУЯϷЮϜ .
2-ϾмϽϡЮϜм ϟЪϜϽϧЮϝϠ дϝзЂцϜ ЬϝЋУжϜ ХЯЛϧт



ϣтвϝвцϜ ϣЪϼϲЮϜ ЈϲТ ϣЧтϼА:



 ϣузЃЮϜ ϣЪϽϳЮϜ еК ϩϳϡЮϜ :
 еЃЮ рϿуЯкϹЮϜ ϱГЃЮϜ пЯК ϣϠϝϡЃЮϜ РϽА ЙЏж

ϖ ЭЧϧзϦ РнЃТ ϣУуУ϶ ϣЪϽϲ Шϝзк дϝЪ ϜϺϗТ рнЯЛЮϜ ЩУЮϜ сТ еузЂ мϒ пЮ
 ЙϡЊшϜ

 ϣтнЯЛЮϜ ϣувϝвцϜ дϝзЂцϜ ϣЊϝ϶м ХуЛгЮϜ ЀϝгϧЮϜ еК СЇЫЮϜ сТ ϹуУϦм
 .



- ϣувϝвцϜ ϣЪϽϳЮϜ ϣϡЦϜϽв :

 Йв ϣуЯУЃЮϜ ϤϝуКϝϠϽЮϜм ϝтϝзϫЮϜ бтϹЧϦ ЍтϽгЮϜ ев ϟЯГж
 Ϲϲ ЙЎм сТ РнЦнЮϜм ϣтнЯЛЮϜ дϝзЂцϜ ЀϝгϦ пЯК ϣЗТϝϳгЮϜ

 ϹϳЮ . ϣЪϽϲ еК ϩϳϡЮϜ ϢϸϝКϖ ϟϯт ϝв ̯ϝТϜϽϳжϜ Еϲыж ϝвϹзКм
 Э϶ϜϹϧЮϜ СЇЫжм ϣгуЧϧЃв.


